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轴流悬浮式水轮机抗倾覆性仿真研究
*
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浙江 舟山316022;3.浙江欧华造船股份有限公司,浙江 舟山316101)

摘 要:基于CFD软件,采用有限体积法,以及固定式轴流水轮机构造原理与可根据海流方

向做自适应调整的轴流、悬浮式潮流能水轮机结构,通过数值仿真,开展了悬浮式水轮机系统

在数种工况下的纵向方向抗倾覆稳定性分析。对比了不同流速与不同倾向角之间的共30种

组合工况,分析了流速与倾向角对水轮机总纵力矩的影响,发现在不同工况下,该悬浮式水轮

机在纵向方向上抗倾覆性能良好,在各流速工况下,均能在小倾角范围内达到稳定平衡状态,

纵向稳定状态工况下静水面平行线与水轮机中轴线夹角γ保持在2°~3°左右。本文研究结

果可为轴流悬浮式水轮机的抗倾覆稳定性计算提供一定参考。
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潮汐能是一种周期性海水自然涨落现象,是人类认识和利用最早的一种海洋能。水

平流动的潮汐动能,被称为潮流能,其富集点多出现在群岛地区的海峡、水道及海湾的狭

窄入口处,由于海岸形态和地底地形等因素的影响,流速较大,伴随的能量也巨大[1-2]。与

其他可再生能源相比,潮流能具有以下几个特点:较强的规律性和可预测性;功率密度大,
能量稳定,易于电网的发、配电管理,是一种优秀的可再生能源;潮流能的利用形式通常是

开放式的,不会对海洋环境造成大的影响[3]。根据结构形式的不同,可将水轮机分为水平

轴、竖轴和横轴式水轮机。较之于竖轴和横轴水轮机,水平轴水轮机型式的潮流能发电装

置具有效率高、自启动力矩大、转动稳定等优点[4]。基于固定式轴流水轮机与导流聚能装

置的构造原理[5],提出了一种可根据海流方向做自适应调整的轴流、悬浮式潮流能水轮机

结构。为了保证该悬浮式潮流能水轮机能够在各种工况下正常稳定工作,需要对该结构

的抗倾覆稳性进行研究。目前对于水平轴悬浮式水轮机的倾覆设计无相应的规范规定其
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分析计算方法,只能通过基本力学知识对潮流能水轮机进行倾覆的计算判断结构是否稳

定。崔琳[6]对潮流能水轮机稳定的设计要求及设计准则进行了简单的阐述,对极限流速

下的整体稳性进行了对比分析,按照抗倾覆系数的标准,分析了不同底座结构对整体稳性

的影响。邱飞[7]从自行独立设计研制的水平轴潮流能水轮机组的载荷分析入手,根据计

算的载荷对水轮机组支撑结构进行稳定性研究,使得水轮机组能够满足设计使用要求。

JO等[8-9]对水平轴潮流能水轮机水动力性能进行了细致的研究。本文通过数值模拟的方

式,对悬浮式水轮机系统在各种工况下的抗倾覆稳定性进行分析。

1 理论分析

1.1 水轮机运动模型坐标系的建立及基本假设

为了便于研究悬浮发电系统的抗倾覆性能,建立了悬浮自适应潮流能水轮机几何模

型的坐标系,如图1所示,选用双转子的水平轴水轮机结构,其双叶轮旋转方向相反,两者

转矩等呈对称分布,进而有利于力的抵消,增加了装置的平稳性;上、下平衡翼和导流罩为

中空薄壁结构,提供浮力,为使潮流能发电装置悬浮水中,导流聚能装置将安装于叶轮叶

片周围,用以提高流场中流速,从而提高叶轮发电效率。为把自适应调整的轴流、悬浮式

潮流能水轮机结构的抗倾覆运动做准确的数学描述,对其运动环境及结构作如下假设:倾
覆运动发生在静水面,不考虑随机外载荷因素,比如风、波浪的干扰,将有助于研究和探讨

水轮机的运动情况和运动姿态;悬浮式潮流能水轮机的横倾,纵倾及垂向倾覆过程分别进

行单独考虑,同时对一些不重要的构件进行了简化处理。

图1 自适应悬浮型潮流能水轮机构造示意图

Fig.1 Structuraldiagramoftheadaptivesuspensiontypetidalcurrentturbine

图2 垂向倾覆-水轮机正视图

Fig.2 Verticaloverturning-frontview
oftheturbine

1.2 水轮机系统不同倾覆状态

图2~图4分别为悬浮式潮流能水轮机

各个方向倾覆状态示意图,实际中的水轮机

是自由度运动,即3种状态可能同时存在。
如图2所示,水轮机Y 轴绕X 轴转动,即水

轮机发生垂向倾覆时,水轮机的轴向方向与

水流方向仍然保持一致,因此对水轮机发电

效率影响不大,因此这种状态可以不需要进

行重点考虑;而对于图3和图4,即水轮机发



12   海 岸 工 程 第2期

生纵向和横向倾覆时,水轮机叶片的轴向方向与水流方向呈一定夹角,将对于水轮机的发

电效率会产生一定影响,因此需要避免。本文所研究的抗倾覆稳性指的是图4中悬浮式

潮流能水轮机在完全入水后将产生纵向倾覆运动的状态,而同时在重力、浮力以及上下平

衡翼的升力相互作用下将产生回复力矩,阻碍水轮机进一步纵向倾覆的情况。

图3 横向倾覆—水轮机俯视图

Fig.3 Transverseoverturning-top
viewoftheturbine

图4 纵向倾覆—水轮机侧视图

Fig.4 Longitudinaloverturning-side
viewoftheturbine

图5 水轮机纵向倾覆受力分析图

Fig.5 Stressanalysisdiagramoflongitudinal
overturningoftheturbine

1.3 水轮机纵向抗倾覆状态受力分析

在不考虑重力与浮力的情况下,水轮机

结构在外载荷作用下会绕原点旋转,即水轮

机会在合力矩的作用下倾覆,这里假设为逆

时针旋转。通过理论分析得出浮心在重心之

上,浮力FB 与重力G 绕Z 轴的合力矩MZ1

方向为顺时针方向,提供回复力矩,阻碍导流

罩进一步倾覆,如图5所示。重心与浮心在

以原点为中心的圆上运动,其合力矩可以通

过计算得到:

MZ1 =FB×lB-G×lG =3110.739× 0.152+0.4572×cos(arctan0.150.457+γ)-

2802.694× 0.0242+0.4572×cos(arctan0.0240.457+γ)(0≤γ≤γ0), (1)

式中,γ为水轮机的轴向方向与来流方向夹角。

2 数值仿真实验

为了对悬浮式水轮机抗倾覆性能进行准确分析,需要确定潮流能水轮机的水动力载

荷,包括叶轮转子的水动力载荷和潮流能水轮机导流罩、上下平衡翼的流体载荷。本文采

用CFD-CFX软件对其进行数值模拟分析。

2.1 建模与网格划分

计算域模型如下图所示,将流场分为3个相互接触的流体区域A,B和C。其中区域

A圆柱型域长为20m,半径为6m,区域B是球形,半径为6m,区域C为圆柱形旋转域,
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长为0.3m,半径为0.31m。水轮机叶片位于区域C中,并随着区域C一起转动,划分方

法与何煜平[10]采用方法类似。关于流场的边界条件设置:区域A左侧的边界条件设置为

速度入口(VINLET)类型,右侧的边界条件设置为(OUTLET)类型。区域A和区域B设

为球面交界面(Interface)类型,区域B和区域C设为圆柱交界面(Interface)类型,网格连

接选择GGI。湍流模型选用标准K-ε模型,水轮机定义为无滑移壁面。水轮机网格拓

扑结构如图所示。其中左图为带有上下平衡翼的悬浮潮流能水轮机,采用了分块、结构化

网格拓扑结构,近壁面采用精细网格,其他区域采用糊化网格,同时兼顾计算精度和效

率[11],右图为水轮机叶轮结构,采用非结构化网格拓扑结构,对叶片及其周围区域进行了

加密。

图6 水轮机边界条件设置图与网格拓扑图

Fig.6 Boundaryconditionsettingandgridtopologyfortheturbine

2.2 数值仿真结果及分析

2.2.1 计算工况

本次数值模拟选择水轮机叶轮在恒定转速100r/min工况下,根据来流速度不同分

为5个工况,每个工况下根据水轮机轴向方向与来流方向夹角不同再分为6个算例,通过

监测水轮机各部件所受的力和力矩研究水轮机抗倾覆性能,如表1所示。
表1 30种不同工况对比

Table1 Comparisonof30workingconditions

工 况 序 号 来流速度/m·s-1 纵向倾角γ/° 转速/r·min-1

工况1 1~6 1.0 0,1,2,3,4,5 100

工况2 7~12 2.0 0,1,2,3,4,5 100

工况3 13~18 3.0 0,1,2,3,4,5 100

工况4 19~24 4.0 0,1,2,3,4,5 100

工况5 25~30 5.0 0,1,2,3,4,5 100

2.2.2 数值仿真结果

图7是水轮机轴线方向与来流方向为0°夹角与5°夹角工况下,来流速度与轴向(X轴

方向)载荷关系曲线图。观察图可以发现,随着来流速度增大,水轮机各部件的轴向载荷

都相对应提高。两图的共同特点是,在各个工况下,导流罩轴向载荷占整体轴向载荷的

35%左右,而左右两个叶轮轴向载荷基本一致,分别占整体轴向载荷的25%左右,上下平

衡翼轴向载荷所占整体轴向载荷较小,说明导流罩和叶轮的尺寸选取对减小整体轴向载
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荷有着重要的影响。通过对比这两幅图还可以发现,水轮机轴线方向与来流方向夹角γ
在0°~5°范围内对水轮机轴向载荷影响很小。

图7 不同夹角γ值工况,来流速度与轴向载荷关系曲线图

Fig.7 Therelationshipbetweenflowvelocityandaxialloadatdifferentincludedanglesγ

图8 不同夹角γ值工况,来流速度与垂向载荷关系曲线图

Fig.8 Therelationshipbetweenflowvelocityandverticalloadatdifferentincludedanglesγ
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  图8是水轮机轴线方向与来流方向为0°夹角至5°夹角工况下,来流速度与垂向(Z轴

方向)载荷关系曲线图。从这6幅图中可以发现,在各工况下,上下平衡翼垂向载荷绝对

值较大,而左右两个叶轮垂向载荷基本一致,且所占整体垂向载荷很小,说明上下平衡翼

的尺寸选取对减小整体垂向载荷有着重要的影响。观察上平衡翼垂向载荷可以发现图

8a~图8d,在不同来流速度工况下,上平衡翼垂向总载荷始终为正值且随着来流速度的

增大而增大;而在图8e~图8f中,在来流速度为1m/s工况下,上平衡翼垂向总载荷为正

值,且随着来流速度先增大后减小,在来流速度为3m/s左右达到0值。观察下平衡翼垂

向载荷可以发现,在不同来流速度工况下,下平衡翼垂向总载荷始终为负值且随着来流速

度的增大而减小,随着水轮机轴线方向与来流方向夹角γ增大,下平衡翼垂向总载荷减小

速率增大。观察水轮机垂向总载荷可以发现,其中图8a~图8c可以观察到,在不同来流

速度工况下,水轮机垂向总载荷始终为正值且随着来流速度的增大而增大,而在图8d~
图8f中,在来流速度为1m/s工况下,水轮机垂向总载荷为正值,且随着来流速度的增大

而减小,在来流速度为3m/s左右达到0值。通过基本力学分析,说明在低流速工况下,
水轮机垂向载荷提供倾覆力矩,随着来流速度的增大,水轮机垂向载荷提供相反方向的力

矩,阻碍水轮机进一步倾覆。
根据理论分析及数值仿真模拟结果得到水轮机结构静力计算表,选择来流速度分别

为1,3和5m/s三个工况进行讨论,如表2所示。通过表2可以发现,当水轮机轴线方向

与来流方向夹角γ为0°工况,来流速度为1m/s时,水轮机所受合力矩为负数,随着夹角

γ的增大合力矩相应增大,说明低流速时,水轮机在初始时刻有绕Z 轴顺时针旋转的趋

势,随着夹角γ的增大到一定值达到稳定平衡状态;来流速度为3和5m/s时,水轮机所

受合力矩为正数,随着夹角γ的增大合力矩相应减小,说明中高流速时,水轮机在初始时

刻有绕Z轴逆时针旋转的趋势,随着夹角γ的增大到一定值也达到稳定平衡状态。通过

对比3种工况还可以发现,随着来流速度的增大,水轮机总纵力矩的大小均在夹角γ在

2°~3°之间达到零值,角度较小,说明悬浮式水轮机在各来流工况下纵向方向抗倾覆性能

较好。
表2 水轮机结构静力计算表

Table2 Staticcalculationtableoftheturbinestructure

项目

工况
重力矩/Nm 浮力矩/Nm

流体作用力矩/Nm

工况1 工况3 工况5

合力矩/Nm

工况1 工况3 工况5

γ=0° 1421.6 -1280.8 39.5 -140.8 934.1 -101.3 199.6 793.3

γ=1° 1413.2 -1279.5 71.4 -133.8 604.2 -62.4 126.1 470.4

γ=2° 1404.5 -1277.7 100.9 -126.8 276.9 -25.8 49.7 150.1

γ=3° 1395.2 -1275.6 129.4 -119.7 -53.8 9.7 -24.3 -173.5

γ=4° 1385.6 -1273.0 156.8 -112.6 -381.0 44.2 -96.6 -493.6

γ=5° 1375.5 -1270.1 183.4 -105.4 -701.2 77.9 -166.2 -806.6
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3 结 论

本文通过数值模拟的方式,开展了悬浮式水轮机系统在各种工况下的纵向方向抗倾

覆稳定性分析,对比了不同流速与不同倾向角之间的共30种组合工况,分析了流速与倾

向角对水轮机总纵力矩的影响。

1)通数值模拟分析,水轮机轴线方向与来流方向夹角γ在0°~5°范围内对水轮机轴

向载荷影响很小。发现在低流速工况下,水轮机垂向载荷提供倾覆力矩,而流体作用力提

供抗倾覆力矩;随着来流速度的增大,水轮机垂向载荷开始提供相反方向的力矩,阻碍水

轮机进一步倾覆。

2)不同来流速度工况下,导流罩与左、右叶轮的轴向载荷之和占整体水轮机轴向总载

荷的85%左右,选择光顺线型导流罩与合适翼型的叶轮有利于减小悬浮式潮流能水轮机

整体轴向水流阻力;上下平衡翼的垂向载荷的绝对值较大,其尺寸大小的选取直接影响水

轮机的纵向抗倾覆性能。

3)悬浮式潮流能水轮机在不同流速工况下,均能在小倾角范围内达到稳定平衡状态,
发现在不同工况下,水轮机总纵力矩均在夹角γ在2°~3°之间达到零值附近,角度较小,
说明该悬浮式水轮机在纵向方向上抗倾覆性能良好。
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SimulationontheAnti-Overturningof
SuspensionTypeAxialFlowTurbine

ZHAOZong-wen1,2,LIUYu1,ZHANGGuo-hui1,CHENZheng-shou1,3,ZHAOChun-hui1

(1.SchoolofNavalArchitectureandOceanEngineering,ZhejiangOceanUniversity,

Zhoushan316022,China;2.KeyLaboratoryofOffshoreEngineeringTechnologyof
ZhejiangProvince,Zhoushan316022,China;3.ZhejiangOuhuaShipbuilding

Co,Ltd,Zhoushan316101,China)

Abstract:ByusingCFDsoftwareandfinitevolumemethodandreferringtothestructur-
alprincipleoffixedaxial-flowturbineandthestructureofsuspensiontypeaxialflow
tidalcurrentturbinewhichcanbeadaptiveadjustableaccordingtothecurrentdirection,

theanti-overturningstabilityofthesuspensiontypetidalcurrentturbinesysteminthe
longitudinaldirectionisanalyzedunderseveralconditionsthroughnumericalsimulation.
Totally30combinedconditionsbetweendifferentflowvelocitiesandinclinationangles
arecomparedandtheinfluencesoftheflowvelocityinclinationangleonthetotallongi-
tudinalmomentoftheturbineareanalyzed.Ithasbeenfoundthatunderdifferentcon-
ditionsthetidalcurrentturbinesystemisgoodintheanti-overturningperformancein
thelongitudinaldirectionandcanreachastableequilibriumstateintherangeofsmall
inclinationanglesunderallflowvelocityconditions.Undertheconditionoflongitudinal
steadystatetheincludedanglegbetweentheparallellineofstaticwatersurfaceandthe
centralaxisoftheturbinecanbekeptatabout2~3degree.Alltheseresultscanoffer
somereferenceforthecalculationoftheanti-overturningstabilityofthesuspensiontype
tidalcurrentturbine.
Keywords:tidalcurrentturbine;suspensiontype;anti-overturningperformance;com-
putationalfluiddynamics


